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Menyatakan bahwa :

Semua yang ditulis dalam naskah skripsi ini merupakan hasil karya tulis
saya sendiri dan bukan menjiplak hasil karya orang lain, kecuali dasar teori yang
saya cuplik dari buku yang tercantum pada daﬂar-pustaka sebagai referensi saya
dalam melengkapi karya tulis ini. Apabila dikemudian hari peryataan ini tidak

benar, maka saya siap menerima sanksi dari Universitas Muhammadiyah
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HALAMAN PERSEMBAHAN

“Bukan sekedar Stempel untuk Label Sarjana”

Berat rasanya menulis kata-kata “Disusun_sebagai salah satu svarat

memperoleh gelar Sarjana Teknik program S-1 pada Jurusan Teknik Elekiro,

Fakultas Teknik, Universitas Muhammadiyah Yogyakarta” di sampul depan.

Meskipun banyak yang menganggap ini hayalah tujuan sampingan.

Belum cukup kuat bagiku untuk terbebas dari kungkungan kelumrahan ini.

Karya ini sebagai perwujudan pengabdianku kepada-Nya yang turun
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Man Jadda Wajada

Yang berhasil bukanlah yang “dianggap ” memiliki potensi
luar biasa, melainkan yang melebihkan usaha
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2. Bapak Ir. HM. Dasron Hamid, M.Sc., selaku Rektor Universitas

Muhammadiyah Yogyakarta.

3. Bapak Helman Muhammad S.T., M.T. scbagai Dosen Pembimbing I yang

banyak memberikan kontribusi berupa dukungan baik secara konsep

- T . DA . L S



10.

11.
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