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MOTO

“Sesungguhnya sesudah kesulitan itu ada kelapangan yakni kemudahan”

(QS al-Insyirah: 5)

“Sukses adalah saat persiapan dan kesempatan bertemu”

(Bobby Unser)
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Alhamdulillahirabbil’alamin, puji syukur penulis panjatkan kehadirat

Allah SWT atas segala karunia, pertolongan, dan hidayah-Nya sehingga penulis

dapat menyelesaikan penyusunan skripsi untuk memenuhi salah satu syarat

memperoleh gelar Sarjana pada Program Studi Teknik Mesin Fakultas Teknik

Universitas Muhammadiyah Yogyakarta yang berjudul “IDENTIFIKASI

CACAT RODA GIGI PADA PROTOTIPE FAN INDUSTRI

MENGGUNAKAN ANALISIS SPEKTRUM DAN CONTINUOUS

WAVELET TRANSFORM”. Metode Continuous Wavelet Transform (CWT)

dinilai lebih baik digunakan pada prototipe fan industri karena beban kerja pada

fan yang berubah-ubah menyebabkan sinyal menjadi tidak stasioner dan tidak

periodik. Pada plot CWT ditampilkan informasi mengenai nilai waktu dan

frekuensi yang tidak dapat ditampilkan pada plot domain frekuensi (spektrum).

Penelitian ini dilakukan pada pasangan roda gigi spur gear dengan cacat

yang terjadi pada gear. Jenis cacat yang diteliti merupakan cacat pitting pada satu

mata gigi (cacat level 1) dan cacat satu mata gigi hilang (cacat level 2). Teknik

analisis yang digunakan adalah analisis berbasis sinyal getaran dengan metode

spektrum dan CWT. Proses TSA ditambahkan untuk mereduksi sinyal yang tidak

sinkron terhadap frekuensi putar poros gear.

Hasil dari penelitian yang dilakukan, metode analisis CWT berhasil

digunakan untuk mengidentifikasi cacat roda gigi pada prototipe fan industri.

Metode TSA membuat hasil analisis CWT lebih baik dan terlihat nyata dengan

berkurangnya efek noise. Seiring bertambahnya level cacat ditunjukkan

peningkatan nilai amplitudo GMF pada plot CWT. Pada kondisi cacat level 1,

amplitudo GMF naik 2,5 kali terhadap kondisi normal. Sedangkan pada kondisi

cacat level 2, amplitudo GMF naik 4 kali terhadap kondisi normal dan 1,5 kali

terhadap kondisi cacat level 1.
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