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MOTTO

“Yakinlah ada sesuatu yang menantimu setelah banyak yang kau jalani,
yang akan membuatmu terpana hingga kau lupa betapa pedihnya rasa sakit”

(Ali bin Abi Thalib)

Bila kamu tak tahan lelahnya belajar,
Maka kamu harus menanggung pedihnya kebodohan
(Imam Syafi’1)

Barangsiapa yang mempelajari suatu ilmu yang seharunya
Mengharap ridha Allah, namun ia mempelajari hanyalah untuk
Mencari harta benda dunia, maka dia tidak akan mendapat wangi surga di hari kiamat

(HR. Abu Daud. N0.3664, Ibnu Majah no.252; dan Ahmad 2: 388. Syeikh Al Albani)
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