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MOTTO 

 

“Barang siapa yang keluar dalam menuntut ilmu maka ia adalah seperti berperang 

di jalan Allah hinggang pulang” 

 (H.R.Tirmidzi) 

 

“Man Jadda Wa Jadda” “Barang siapa yang bersungguh - sungguh maka pasti 

akan berhasil” 

 

“Seseungguhnya sesudah kesulitan itu ada kemudahan”  

 

“Janganlah membanggakan dan meyombongkan diri apa-apa yang kita peroleh, 

turut dan ikutilah ilmu padi makin berisi makin tunduk dan makin bersyukur 

kepada yang menciptakan kita Allah SWT” 

 

“Waktu itu bagaikan pedang, jika kamu tidak memanfaatkannya menggunakan 

untuk memotong, ia akan memotongmu (menggilasmu)”  

(H.R. Muslim) 
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