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MOTIO

“Kegagalan bukan berarti Rehancuran, tetapi merupakan bagian penyusun
Reberhasilan yang akan tercapai”
(Bhakti Prabantara)

“Barang siapa yang menempuh jalan untug mencari ilmu, maka Allak
menambahkan jalan baginya menufu surga”
(H-R Muslim dan Tirmidzi)

“Pendidikan merupakan perlengRapan paling baik untuk hari tua”
(Aristoteles)

“Banyak Regagalan dalam hidup ini dikgrenakan orang-orang tidak menyadari
betapa deRatnya mereRg dengan Reberhasilan saat mereRg menyerah”
(Thomas Alva Edison)



HALAMAN PERSEMBAHAN

Hasil sebuah karya tulis ini saya persembahkan kepada:

1.

Tuhan YME, karena dengan Rahmat serta Hidayah-Nya saya dapat
melaksanakan ‘Tugas Akhir’ dengan baik serta dapat menyelesaikan karya
tulis ini dengan lancar.

Kedua orang tua saya bapak Suhadi dan Ibu Nurlela yang saya sayangi dan
cintai yang telah memberikan dorongan moril maupun materil serta
semangat yang tinggi sehingga saya dapat menyelesaikan tugas akhir ini.
Teruntuk Dwi Raras Pamungkas calon istri, terimakasih atas cinta kasih
sayang dan kesabaranmu selama ini, terimakasih sampai detik ini sudah
bertahan denganku, terimakasih juga sudah mau mendukungku,
mendoakanku, menyemangatkanku, dan turut membantuku untuk
menyelesaikan tugas akhir ini.

Bapak-bapak Dosen yang dengan senang hati senantiasa memberikan
bimbingan disetiap pijakan kaki saya melangkah.

Rekan - rekan Teknik Mesin 2014 seperjuangan terutama group Sepeda
treadmill hybrid helicle ini 4 orang pejuang toga yang telah memberikan
bantuan yang berguna, kerja samanya dan adek — adek lating Teknik
Mesin yang selalu memberikan semangat, motivasi, saran dan masukan -
masukan dalam pengerjaan tugas akhir ini.

Orang — orang disekitar saya yang telah berbaik hati memberikan saya
motivasi disaat saya lengah dan senantiasa memberikan saya cinta kasih

kalian selama masa perkuliahan.



KATA PENGANTAR
Assalamu’alaikum warahmatullahi wabarokatuh.

Puji syukur kami panjatkan kehadirat Allah S.W.T, atas segala rahmat,
hidayah, barokah, dan inayah-Nya. Sehingga kami dapat menyelesaikan tugas
akhir ini sebagai salah satu syarat menyelesaikan studi Strata-1 (S-1) di Jurusan
Teknik Mesin, Fakultas Teknik, Universitas Muhammadiyah Yogyakarta. yang
berjudul “PERANCANGAN SEPEDA TREADMILL HYBRID HELICLE
(RANGKA DAN SISTEM TRANSMISI)”. Perkembangan teknologi yang pesat
di era belakangan ini, banyak para engineer maupun founder merancang serta
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