Lampiran 1. Spesifikasi Crawler Crane

MMain Specifications (Model: CKE1800-1F)

LAMPIRAN
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Mzt Liting Capacity 1B0L2.TEm Mioded Hno PF1C-UN
Max. Langm 122m Enging Cuiput 247 KWIZ, 000 min-* {rpmy
Fuel Tank Capachy 400 Rters
Max. Lifting Capacity 160 t44Am
Max. Lengh 853m May. Line Speed 100 mimin {151 layer)
Raied Line Pull [Singie ling) 132 BN {13.5 6]
Mzt Liting Capacity 11052 m Wilre Rope Diameter 25 mm
Max. Langm S25m Wilr2 Rope Length 430m (main) 335 m {aun)
Braks Type Spring set hydraullcally refeased (Megative)
Mz, Lifting Capacity 40.1t120m Free Fail Erake Type 'Wit-type muitiple disc brake [Dptional)
Max. Langm B5.3m
Pumps 4 variable dispiacament
Maux. Lifting Capacity 2684152 m May. Pressure 31.9 MPa {325 kglicny]
Max. Langm 3l.sm Hydraullic Tank Capaciy 550 s
Mzt Combination 7a2m+3Sm Standard
Mz Liting Capacity 4861814 m Operatng Welght' Approg. 164 £
Jb Length Him-51.8m Ground Pressure” 103 kFa {1.06 kglicm?)
Mz, Comiination Maim+siEm Counisnweignt 0.0 [upper), 20.01 (lower)
Lumng Angie G0~ 36 Transportation Weight™ Approi 4401
Units are 31 units. { } indicabes comventional unis.
SMng Speed 2.6 min-* {rpm} Lirs= speeds in inbie ar dor light loads. Line speed varss wis load.
Travel Speed 1.10.7 kmih " Imduding upper and lower machine, 600 fon counberweight, 20.0 ton carbody

HGeneral Dimensions s nm)

Weight, barsic boam, hook, and other acressories.
" Base machine Wil boom base, trans-/ier, maln and sux. winches inciuding wire
rope, and saif-remoal device.




Lampiran 2. Langkah-langkah erection girder menggunakan crawler crane

Skenario Alat A2-P11 Girder 1-3

» Proses pengangkatan girder menggunakan 2 buah Crane

* Posisi Crane 1 berada diantara OP Pamotan dan A2, Crane 2
berada diantara A2 dan P11

« Sling dipasang sejauh 4 m dari tepi girder

+ Jarak Girder diatur 1.2 m dari backwall Agar sling Crane 2
dapat menjangkau minimal 3 m dari tepi girder

» Kemudian Girder dipasang pada A2-P11 , cara tersebut dilakukan
sampai girder ke 3

Q Skenario Alat A2-P11 Girder 1-3

» Setelah Girder terangkat kedua Boom Crane diputar searah
jarum jam

\.JlSkenario Alat A2-P11 Girder 4-12

1. Girder pada area stock yard diangkat ke boogie menggunakan crane
service, kemudian diantar ke sebelah timur P11-A2
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Lampiran 2. Langkah-langkah erection girder menggunakan crawler crane (Lanjutan)

2. Kemudian Girder diangkat
dari Boogie

3. Selanjutnya Girder diputar
ke arah A2-P11

4. Selanjutnya girder
dibawa dan diletakan
diatas mortarpad, untuk
langkah selanjutnya girder
5-12 menggunakan cara
yang sama
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Lampiran 3. Barchart metode crawler crane
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Lampiran 4. Spesifikasi Launcher Girder

6@ JENIS LAUNCHER

WASKITA

Spesifikasi
1 Jenis Peralatan Launcher
Angkal/Anglut Crane
2 | Diakitoleh, PL. Jahra
3 Kapasitas Angkut 138 ton
4 Kecepatan Angkat 0,2 m/min
5 Tingai Angkat *9m
b Panjang Angkat (span) | 50m
7 Kekekuatan motor 4x22kw
penggerak angkat
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Lampiran 5. Langkah-langkah erection girder menggunakan launcher girder

kema Alat pada Erection Metode Launcher
\ (Jatra)

1. Pengambilan Girder pada 2. Kemudian girder diletakkan . . . . .
Stockyard menggunakan diatas rel menggunakan crane service * Langkah selanjutnya girder akan di setting dan lauching dengan kedua
Crane o Hoist

* Erection dilakukan dengan menggunakan metode yang sama, erection

dimulai dari span A1-P1 kemudian P1-P2 dan terakhir span P4-P5
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Lampiran 6. Barchart metode launcher girder
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