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DAFTAR NOTASI DAN SINGKATAN

: Unmanned Aerial Vihicel

: Global Positioning System

: Fuselage atau bandan pesawat (cm)
: Wing span atau bentang sayap (cm)
: Direct Current

: Tekanan (Pa)

: Densitas (kg/mq)

: Kecepatan (m/s)

: Percepatan gravitasi (m/s?)

: Jarak dari titik referensi (m)

: Konstant

: Center of Gravity

: Volt

: Lithium lon

- Lithium Polimer

: Ground Control Station

: Return To Launch

: Landing Edge

: Trailling Edge

: Cyanoacrylate Adhesive

: Printed Circuit Board

: Automatic TRANSFER SWITCH
: Dua Dimensi

: Tiga Dimensi

: Pluse Width Modulation
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