
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

LAMPIRAN 



#include <Wire.h> 

#include "compass.h" 

#include <LiquidCrystal.h> 

#define Task_t 10          // Task Time in milli seconds 

LiquidCrystal lcd(41,39,37,35,33,31); 

int dt=0; 

unsigned long t; 

boolean pin_state[10]; //tipe data 1 &0 dengan pin state masukan 10 jalur   

byte input_pin[]={5,6,7,8,9,10,11,12}; //tipe data bit dengan pinnya 

int dec_position= 0; //type data bilangan bulat  

float z= 1.41; 

int elevasi; 

 

// Main code ----------------------------------------------------------------- 

 

void setup(){ 

  

  Serial.begin(9600); 

  Serial1.begin(57600); 

  // Serial.print("Setting up I2C ........\n"); 

  Wire.begin(); 

  compass_x_offset = 38.86; 

  compass_y_offset =141.66; 

  compass_z_offset =116.84; 



  compass_x_gainError = 1.03; 

  compass_y_gainError = 1.05; 

  compass_z_gainError = 0.98; 

   

  compass_init(2); 

  compass_debug = 1; 

  compass_offset_calibration(0); 

 

  lcd.begin(16,2); // lcd digunakan 16*2 

  for(byte i=0;i<8;i=i+1)  //jenis data byte yang digunakan dengan nilai i=0 dan 

kurang dari 10(0-9)  pin 2=0 3=1 dll 

  pinMode (input_pin[i],INPUT); // nilai pin i(10 pin) dijaidkan sebagai input 

 

 

} 

 

// Main loop  

// Main loop ----------------------------------------------------------------- 

void loop(){ 

   

  t = millis(); 

  float load; 

  compass_heading(); 

//  Serial.print ("Heading angle = "); 

//  Serial.print (bearing); 



//  Serial.println(" Degree"); 

   

  baca_enc(); // program dijelaskan di bawah void baca enc 

  int pemetaan = map(bearing,0,359,359,0);  

  lcd.setCursor (0,0); // lcd disetting dengan posisi 0,0 

  lcd.print ("El:"); // menampilkan tulisan pos:  

  lcd.print(elevasi); //nilai yang ditampilkan diambil dari hasil dec position 

  lcd.print ((char)223);  

  lcd.print (" "); 

  lcd.setCursor (8,0); // lcd disetting dengan posisi 0,0 

  lcd.print ("Az:"); // menampilkan tulisan pos:  

  lcd.print((int)pemetaan); 

  lcd.print ((char)223); 

  lcd.print (" "); 

 

  lcd.setCursor (0,1); // lcd disetting dengan posisi 0,0 

  lcd.print ("B:"); 

  lcd.setCursor (11,1); 

  lcd.print ("D:"); 

  lcd.print(dec_position); //nilai yang ditampilkan diambil dari hasil dec position  

  lcd.print (" "); 

 

   

  Serial.print((int)bearing); 



  Serial.print(","); 

  Serial.println(elevasi); 

  Serial1.print((int)pemetaan); 

  Serial1.print(","); 

  Serial1.println(elevasi); 

  delay(100); 

   

   

} 

 

void baca_enc() 

{ 

  for(byte i=0;i<8; i++) pin_state [i] =digitalRead (input_pin[i]); //jenis data byte 

dimulai dari i=0 hingga kurang dari 10 (0-9) menunjukkan pin inputan. 

pembacaaan nilai binner akan diambil dari inputan pin i 

  dec_position=0; //awalmula posisi dec adalah 0 

  for (int i=0;i<8;i++) 

  { 

    dec_position = dec_position |(pin_state[i]<<i); 

    //Serial.print("i="); 

    //Serial.print(i); 

    //Serial.print("dec pos value"); 

    //Serial.println(dec_position); 

    lcd.setCursor(i+2,1); 

    lcd.print(pin_state[i]); 



    //delay(100); 

    elevasi= z*(dec_position); 

  } 

} 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 


