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MOTTO 

 

Kerjakanlah satu pekerjaan yang kau yakini bisa meskipun kecil daripada 

berangan-angan setinggi langit tanpa hasil apapun. 

 

Karunia Alloh yang paling lengkap adalah kehidupan yang didasarkan pada ilmu 

pengetahuan (-Ali Bin Abi Thalib-) 

 

Maka sesungguhnya bersama kesulitan itu ada kemudahan. Sesungguhnya 

bersama kesulitan itu ada kemudahan (-QS Al Insyirah 5–6 -) 

 

“Urip Iku Urup” 

Hidup itu Nyala, Hidup itu hendaknya memberi manfaat bagi orang lain disekitar 

kita, semakin besar manfaat yang bisa kita berikan tentu akan lebih baik, tapi 

sekecil apapun manfaat yang dapat kita berikan, jangan sampai kita menjadi orang 

yang meresahkan masyarakat. 

 

Ku olah kata, kubaca makna, kuikat dalam alinea, kubingkai dalam bab sejumlah 

lima, jadilah mahakarya, gelar sarjana kuterima, orang tua, calon istri dan calon 

mertua pun bahagia. 
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