SKRIPSI

PERANCANGAN MODEL AUTOMATED GUIDE VEHICLE (AGV) LINE
FOLLOWER UNTUK MATERIAL HANDLING

Ditujukan untuk memenuhi persyaratan memperoleh gelar

Sarjana Teknik

Disusun Oleh:

LUKMAN HAKIM
20140130153

PROGRAM STUDI TEKNIK MESIN FAKULTAS TEKNIK
UNIVERSITAS MUHAMMADIYAH YOGYAKARTA
2018



