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MOTTO 

 

“Boleh jadi kamu membenci sesuatu, padahal ia amat baik bagimu, dan boleh 

jadi (pula) kamu menyukai sesuatu, padahal ia amat buruk bagimu, 

Sesungguhnya Allah Maha Mengetahui sedangkan kamu tidak mengetahui” 

( Q.S. Al – Baqarah : 216 ) 

 

If you can't fly, then run 

If you can't run, then walk 

If you can't walk, then crawl 

but whatever you do, you have to keep moving forward 

( Martin Luther King Jr. ) 

 

“If somebody offfers you an amazing opportunity but you're not sure you can 

do it, SAY YES, then learn how to do it later” 

 

“What is life without a little risk ?” 

 

“Sungguh - sungguh dalam melakukan segala hal, percayalah hasil tidak akan 

menghianati usaha yang telah ditempuh” 
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