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LAMPIRAN

1. program arduino



#include <LiquidCrystal.h>
LiquidCrystal Icd(2,3,4,5,6,7);
const int sensorin=A0;
const int sensorinl=A1;
float R1=8500;

float R2=11500;

void setup()

{

Serial.begin(9600);
Icd.begin(16,2);
Icd.setCursor(0,0);
Icd.print("Alat khitan™);
delay(1000);

Icd.clear();

¥

void loop()

{

double buffer = 0;
double bufferl =0;
double arus;
double A;

double B;



double Tegangan;
double Daya;
for (inti=0;i<1000 ; i++)
{
buffer += (analogRead(sensorin));
¥
arus = (buffer/1000);
arus = arus * 5000 / 1023;
arus = (2500 - arus)/187;
if (arus < 0){arus = 0;}
if (arus == 0 && arus <=1)
A =(1,1811*arus) - 0.1623;

if (A < 0)

Icd.setCursor(0,0);
lcd.print("1:");
Icd.print(arus);
lcd.print("A");
delay(500);

double volt;



for (inti=0;i<1000 ; i++)

{

bufferl += (analogRead(sensorinl));
¥

volt = (bufferl/85);

float voltage = ((R1/(R1+R2))*((5*volt)/1023));
Serial.printin(volt);
Icd.setCursor(0,1);

Icd.print ("V:");

Icd.print (voltage);

Icd.print ("V");

delay(500);

Daya = arus * voltage;
Icd.setCursor(8,0);

Icd.print ("W:");

Icd.print (Daya);

lcd.print("W");

delay (500);

2. Standar operasional Penggunaan



a. Tekan tombol ON/OFF ke posisi ON utuk menghidupkan alat.

b. Sambungkan konektor yang terdapat pada alat.

c. Atur power untuk menentukan panas pada kawat nikelin.

d. Tekan tombol push ON yang terdapat pada gagang elektroda.

e. Jika kawat nikelin sudah membara maka siap untuk melakukan pemotongan.

f. Jika pemotongan sudah selesai ekan tobol ON/OFF kea rah OFF maka alat sudah

dalam kondisi mati.
g. Lepas konektor pada gagang elektroda dan rapikan.
f. simpan alat pada tempat yang aman.
3. Standar operasional Pemeliharaan.
a. Baca bismillah terlebih dahulu.
b. Siapkan peralatan kerja dan bahan pemeliharaan.
c. Siapkan alat pembanding.
d. Cek kondisi pengkabelan pada alat.
e. Cek kebersihan pada board hardware pada alat

f. Lakukan uji kinerja alat secara berkala.



