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| MOTTO

{Maka nikmat tuhan kamu yang manakah yang kamu dustakan?”

(0S. Ar-Rahman : 13)

Allah Meninggikan orang-orang yang beriman diantara kamu dan

orang-orang yang diberi ilmu pengetahuan beberapa derajat.”

(OS. Al-Mujaadilah : 11)

u

Imu itu lebih baik dari pada harta, llmu itu menjagamu sedangkan
kamu menjaga harta.

lImu itu hakim sedangkan harta dikenai hukum.

Harta bisa berkurang karena penggunaan, Sedangkan ilmu akan

bertambah bila digunakan.”

(Ali Bin Abu Thalib)




INTISARI

Pada|masa globalisasi saat ini perkembangan teknologi sangat mempengaruhi di

segala aspek kehidupan. Perkembangan teknologi tersebut membuat dunia ini

menj |adi lebih mudah dan cepat dengan perkembangan teknologi manual menjadi

otomatis. Salah satu dunia teknologi yang kini mengalami perubahan adalah pada

bidang sistem perparkiran kendaraan mobil. Kebanyakan sistem perparkiran yang

ada

saat ini masih menggunakan sistem konvensional. Sistem tersebut hanya

memanfaatkan lahan parkir dan petugas parkir yang diposisikan untuk

mengarahkan tiap-tiap kendaraan yang masuk. Hal ini dirasakan kurang efisien

bagi|pengendara kendaraan, karena pengendara tidak bisa mendapatkan informasi

yang maksimal mengenai posisi parkir kosong dan sudah terisi mobil. Sehingga

untu

k mendapatkan solusi dalam permasalahan ini maka dibuatlah suatu

perancangan sistem informasi parkir mobil otomatis. Sistem informasi yang telah

dibuat sudah diujicobakan dan berjalan dengan sempurna. Untuk menguatkan hal

ini dilakukan uji coba langsung dilahan parkir dengan melibatkan mobil asli, dan

hasi] yang didapatkan telah membuktikan bahwa sistem bekerja dengan baik Cara

kerj

a sistem adalah dengan membaca keberadaan mobil dengan sensor jarak

infrared, apabila sensor membaca adanya keberadaan mobil maka lampu indikator

akan mati dan akan menampilkan gambar mobil di layar monitor satu, kemudian

layar monitor dua akan menampilkan jumlah kapasitas parkir mobil yang tersedia

di lahan parkir.

KATA KUNCI: Mikrokontroler, ATMegal6, Sensor E18-D80ONK, Komunikasi

ser

ial, Visual Basic 6.0
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PERSEMBAHAN

psi ini merupakan persembahan TERBAIK saya vyang

ditujukan kepada :

Mamg

Nur jannah dan Papa Islafriddin. Skripsi ini mungkin

belum ada apa—apanya untuk dapat membalas jasa—jasa yang

tela

i
muda

h kalian berikan, namun dengan skripsi ini mudah-

han merupakan awal dari munculnya kesempatan—

kesempatan untuk membahagiakan kalian di dunia maupun di

akhi

Abar

teta

bukt

ini.

rat kelak.

g-abangku Junaidi dan Afriyan. Bimbinglah saya dan
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i . kesungguhanmu dalam membantu dan mendoakan adikmu

Adikradikku tersayang Mulya Nisa dan Nufri Rafif. Mudah-

muda

men}j

han dengan selesainya skripsi ini abangmu ini bisa

adi contoh atau panutan buatmu menjadi lebih baik
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kedepannya. Kemudian bisa membantu kamu di kemudian harij

member i semangat untuk menggapai masa depan vang sukses.

Kepﬁda temen—temen dan seluruh saudara teknik elektro

|
UMY,

skripsi ini adalah bukti kebersamaan kita selama

menempuh masa-masa perjuangan di teknik elektro. Doa

sukses selalu menyertai kalian dan kuharapkan tetap ada

ist

lah keluarga dalam persahabatan kita.

Wanitaku yang aku sayang terima kasih selama ini sudah

menemani hidupku, mengisi kehidupanku dengan penuh

warna, membantu, memotivasi, memberikan semangat,

sehingga skripsi ini dapat selesai dengan baik.
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dapat

[13 PE

tetap

sebes

penyl
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pemt

maug

oleh
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