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Drifting”. Ini tidak terdapat karya yang pernah diajukan untuk memperoleh Gelar
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disebutkan dalam daftar pustaka.
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“Sesungguhnya Allah memerintahkan kepada kamu supaya menyerahkanamanat
kepada orang yang pantas menerimanya (ahlinya). Dan jika kamu
mempertimbangkan suatu perkara, kamu harus memutuskannya secaraadil.
Sesungguhnya Allah memberimu sebaik-baik nasihat. Allah itu Maha Mendengar

dan Maha Melihat”.

(QS. An-nisa’ : 58)

“Apabila suatu urusan atau pekerjaan diserahkan kepada bukan ahlinya, maka

tunggulah kerusakan”.

(Hadis Bukhari)

“Pandanglah hari ini. Kemarin adalah mimpi. Dan esok hari hanyalah sebuah
visi. Tetapi, hari ini yang sungguh nyata, Menjadikan kemarin sebagai mimpi

bahagia, dan setiap hari esok sebagai visi harapan”.

(Alexander Pope)

“Ambilah kebaikan dari apa yang dikatakan, jangan melihat siapa yang

mengatakannya”.

(Nabi Muhammad SAW)

“Pengalaman adalah apa yang kita dapatkan ketika kita tidak mendapatkan apa

yang kita inginkan”.

(Enio Carvalho)
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