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A. Analisa Perhitungan
1. Cairan 1 (Calibration Solid)
a. TDS-3 = 1380 PPM

b. Rata-Rata (X)

Dirumuskan sebagai berikut:

2 X(n)
Y

X _1383+1383+1383+1383+1383+1388+1383+1386+1386+1386
10

=1383,9
c. Simpangan error
Dirumuskan sebagai berikut:
Simpangan = xn—-X
Simpangan = 1383 — 1380
=39
d. Persentase eror (%)

Dirumuskan sebagai berikut:

Xn—X

% Error = x100%
1383,9—1380

% Error = TxlOO%

=0,28%



2. Cairan 2 (Aqua)
a. TDS-3 =112 PPM
b. Rata-Rata (X)

Dirumuskan sebagai berikut:

2 X(n)
Y

X _99+100+102+102+101+100+100+102+101+100
10

=112,2
c. Simpangan error
Dirumuskan sebagai berikut:
Simpangan = xn—-X
Simpangan = 100,7 — 99
=0,2
d. Persentase error (%)

Dirumuskan sebagai berikut:

x100%

% Error =

100,7—-99
% Error = TXIOO%

=0,17%

3. Cairan 3 (Nestle)

a. TDS-3 =94 PPM



b. Rata-Rata (X)

Dirumuskan sebagai berikut:

2 X(n)
o

X _ 81+81+81+81+81+81+81+80+81+80
10

=944
c. Simpangan error
Dirumuskan sebagai berikut:
Simpangan = xn—-X
Simpangan = 94,4 — 94
=04
d. Persentase error (%)

Dirumuskan sebagai berikut:

Xn=X 100%

% Error =

80,8—79
% Error = TxlOO%

=0,42%

4. Cairan 4 (Le Minerale)
a. TDS-3 =162 PPM
b. Rata-Rata (x)

Dirumuskan sebagai berikut:



> X(n)

X =
n
Y _161+163+163+163+163+163+163+162+162+163
10
=162,6

c. Simpangan error
Dirumuskan sebagai berikut:
Simpangan = xn-X
Simpangan = 162,6 — 162

=0,6

d. Persentase error (%)

Dirumuskan sebagai berikut:

% Error = x100%
162,6—162
% Error = 1—62x100%
=0,37%

5. Cairan 5 (Ades)
a. TDS-3 =45PPM
b. Rata-Rata (x)

Dirumuskan sebagai berikut:

_ D X(m)
o



X _ 861+864+861+864+861+864+861+864+864+861
10

= 44,4
c. Simpangan error
Dirumuskan sebagai berikut:
Simpangan = xn-X
Simpangan = 45 — 44,4
=0,6
d. Persentase error (%)

Dirumuskan sebagai berikut:

Xn—X
% Error = x100%
862,5—850
% Error = ——x100%
850
=1,3%

6. Cairan 5 (VIT)
a. TDS-3 =178 PPM

b. Rata-Rata (X)
Dirumuskan sebagai berikut:

D RI0
n

X _ 861+864+861+864+861+864+861+864+864+861
10

=175,8



C.

Simpangan error
Dirumuskan sebagai berikut:
Simpangan = xn-X
Simpangan =178 — 175,8
=22
Persentase error (%)

Dirumuskan sebagai berikut:

Xn—X
% Error = x100%
862,5—850
% Error = TxlOO%
=1,2%

7. Cairan 5 (CLUB)

e.

f.

TDS-3 = 255 PPM
Rata-Rata (X )

Dirumuskan sebagai berikut:

DRI
X ==
n
§ = B6L+B64+861+864+861+864+861+864+864+861
10
=254

Simpangan error

Dirumuskan sebagai berikut:



Simpangan = xn-X
Simpangan = 255 — 254
=1
h. Persentase error (%)

Dirumuskan sebagai berikut:

Xn—- X
% Error = x100%
862,5—850
% Error = TxlOO%
=0,39%

. Cairan 5 (Teh)
i. TDS-3 =499 PPM
j. Rata-Rata (X))

Dirumuskan sebagai berikut:

_ > X(n)
o

X _ 861+864+861+864+861+864+861+864+864+861
10

=500
k. Simpangan error
Dirumuskan sebagai berikut:
Simpangan = xn—X

Simpangan =500 -499 =1



Persentase error (%)

Dirumuskan sebagai berikut:

Xn—- X
% Error = x100%
862,5—850
% Error = —x100%
850
=0,2%

9. Cairan 5 (Kopi)

m. TDS-3 =711 PPM

n.

Rata-Rata (X)

Dirumuskan sebagai berikut:

o XX(M)
X ==
n
% = B61+B64+861+B64+861+864+861+864+864+861
10
=711,8

Simpangan error
Dirumuskan sebagai berikut:
Simpangan = xn-X
Simpangan =711,8 - 711
=0,8
Persentase error (%)

Dirumuskan sebagai berikut:



% Error = % x100%

862,5—850
% Error = TxlOO%

=0,11%

B. Pembuatan Program

/*****************************************************

Chip type : ATmegalb
AVR Core Clock frequency: 8,000000 MHz

Project : TDS Meter

*****************************************************/

#include <megal6.h> /[ prepocessor library ATMega 16
#include <stdio.h> // prepocessor library standart input output

#include <delay.h> // prepocessor library delay

#define s lock PIND.7// pintombol hold

#define sensor tds 7 //input sensor TDS ke ADC 7

// Alphanumeric LCD functions

#include <alcd.h> /[ prepocessor library LCD Karakter

char buff[33]; /[ menyimpan karakter

#define ADC_VREF TYPE 0x40




// Read the AD conversion result
unsigned int read adc(unsigned char adc_ input)

{

ADMUX=adc_input | (ADC_VREF TYPE & Oxff);

/I Delay needed for the stabilization of the ADC input voltage
delay us(10);

/[ Start the AD conversion

ADCSRA |=0x40;

// Wait for the AD conversion to complete

while ((ADCSRA & 0x10)==0);

ADCSRA |=0x10;

return ADCW;

}

// Declare your global variables here
int lock=0, tds=0;

float teg=0;

I/ fungsi baca ADC dan konvert ke tegangan output sensor
float vout sensor () {

float
vout=(float)read adc(sensor tds)* ((float)5/1023);
return vout;

}




/[ fungsi baca tds

int baca_tds () {
int adc=read_adc (sensor_tds);

int ppm;

if (adc<=57)ppm=adc* ( (float)45/57) ; [IADES

if (ade>57&&adc<=108) ppm=adc* ( (float) 95/108) ; [INESTLE
if (adc>108&&adc<=118)ppm=adc* ( (float)113/118) ;//AQUA
if (adc>118&&adc<=156) ppm=adc* ( (float)177/156) ; [/VIT

if (adc>156&&adc<=185) ppm=adc* ( (float)255/185) ; //[CLUB
if(adc>185&&adc<=248)ppm=adc*((float)500/248);//TEH
if(adc>248&&adc<=275)ppm=adc*((float)712/275);//KOPI
if(adc>275&&adc<=519)ppm=adc*((float)1400/519);//CALIBRA

TION SOLID
return ppm;

}

/I fungsi tampilkan

void tampilkan ()

{

if (lock==0) tds=baca_tds () ;
//baca_tds();

if(!s_lock) {

if (lock==0) lock=1;




else lock=0;

delay ms (200);

}

lcd clear();

lcd gotoxy (0,0);

sprintf (buff, "TDS:%d PPM", tds);
lcd puts (buff) ;

lcd gotoxy(0,1);

lcd putsf ("Status: ");

if (lock==0) lcd putsf ("UnHold");

else lcd putsf ("Hold");

delay ms (60) ; // jeda pengulangan

void main (void)
{

// Declare your local variables here

// Input/Output Ports initialization
// Port A initialization
// Func7=In Func6=In Func5=In Func4=In

Func2=In Funcl=In FuncO=In

// State7=T State6=T Stateb=T Stated4=T
State2=T Statel=T Statel0=T
PORTA=0x00;

DDRA=0x00;

Func3=In

State3=T




// Port B initialization

// ~Func7=In Funcé6=In Func5=In
Func2=In Funcl=In FuncO=In

// ~State7=T State6=T Stateb=T
State2=T Statel=T State(0=T
PORTB=0x00;

DDRB=0x00;

// Port C initialization

// Func7=In Funcé6=In Func5=In
Func2=In Funcl=In FuncO=In

// ~State7=T State6=T Stateb=T
State2=T Statel=T State(0=T
PORTC=0x00;

DDRC=0x00;

// Port D initialization

// ~Func7=In Func6=In Func5=In
Func2=In Funcl=In FuncO=In

// State7=P State6=T State5=T
State2=T Statel=T State(0=T
PORTD=0x80;

DDRD=0x00;

// Timer/Counter 0 initialization
// Clock source: System Clock

// Clock value: Timer 0 Stopped

Func4=In

Stated=T

Func4=In

Stated=T

Func4=In

Stated=T

Func3=In

State3=T

Func3=In

State3=T

Func3=In

State3=T




// Mode: Normal top=0xFF

// OCO output: Disconnected
TCCRO=0x00;

TCNTO0=0x00;

OCR0=0x00;

// Timer/Counter 1 initialization
// Clock source: System Clock

// Clock value: Timerl Stopped

// Mode: Normal top=0xFFFF

// OClA output: Discon.

// OClB output: Discon.

// Noise Canceler: Off

// Input Capture on Falling Edge
// Timerl Overflow Interrupt: Off
// Input Capture Interrupt: Off
// Compare A Match Interrupt: Off
// Compare B Match Interrupt: Off
TCCR1A=0x00;

TCCR1B=0x00;

TCNT1H=0x00;

TCNT1L=0x00;

ICR1H=0x00;

ICR1L=0x00;

OCR1AH=0x00;

OCR1AL=0x00;

OCR1BH=0x00;

OCR1BL=0x00;




// Timer/Counter 2 initialization
// Clock source: System Clock

// Clock value: Timer2 Stopped

// Mode: Normal top=0xFF

// OC2 output: Disconnected
ASSR=0x00;

TCCR2=0x00;

TCNT2=0x00;

OCR2=0x00;

// External Interrupt(s) initialization
// INTO: Off

// INT1l: Off

// INT2: Off

MCUCR=0x00;

MCUCSR=0x00;

// Timer (s) /Counter (s) Interrupt(s) initialization

TIMSK=0x00;

// USART initialization

// USART disabled

UCSRB=0x00;

// Analog Comparator initialization

// Analog Comparator: Off

// Analog Comparator Input Capture by Timer/Counter

1: Off

ACSR=0x80;

SFIOR=0x00;




// ADC initialization

// ADC Clock frequency: 1000,000 kHz

// ADC Voltage Reference: AVCC pin

// ADC Auto Trigger Source: ADC Stopped
ADMUX=ADC VREF TYPE & Oxff;

ADCSRA=0x83;

// SPI initialization
// SPI disabled

SPCR=0x00;

// TWI initialization
// TWI disabled

TWCR=0x00;

// Alphanumeric LCD initialization

// Connections are specified in the

// Project|Configure|C
Compiler|Libraries|Alphanumeric LCD menu:

// RS - PORTC Bit 0

// RD - PORTC Bit 1

// EN - PORTC Bit 2

// D4 - PORTC Bit 4

// D5 - PORTC Bit 5

// D6 - PORTC Bit 6

// D7 - PORTC Bit 7




// Characters/line:

lcd init (16);
led clear () ;

lcd gotoxy (0,0);

16

lcd putsf ("TDS Meter");

delay ms (1000);

while (1)

{

// Place your code here

tampilkan(); // jalankan tampilkan

}

C. Pengambilan Data

1. Calibration Solid (1382 ppm)

Hasil Pembacaan

Larutan
TDS-3 Dokumentasi Modul TA | Dokumentasi
ThE: 1383 PPHM
1380 ppm 1383 ppm | | Shatust Hold

Calibration

Solid
(1382 ppm) ThS: 1383 PP
1380 ppm 1383 ppm | | Shatust Hold




1380 ppm

1380 ppm

1383 ppm

1380 ppm

1383 ppm

1380 ppm

1383 ppm

1383 ppm

1380 ppm

1380 ppm

1383 ppm

1380 ppm

1386 ppm

1386 ppm




1380 ppm 1386 ppm
2. AQUA
Hasil Pembacaan
Larutan
TDS-3 Dokumentasi Modul TA | Dokumentasi
TOS: 113 PRH
112 ppm 113 ppm | Shatyzst Hold
0S4 PRI
112 ppm 113 ppm | Shatyst Hold
AQUA
T0SH11T PPM
112 ppm 113 ppm | Statysi Hold
0S4 PRI
112 ppm 113 ppm | Shatyzst Hold




TOS:113 PRM

112 ppm 113ppm | Sfatyst Hold
TOSH13 PPH

112 ppm 113ppm | Sfatust Hold

112 ppm 111 ppm

112 ppm 111 ppm

112 ppm 111 ppm

112 ppm 111 ppm




3. Nestle

Hasil Pembacaan

Larutan
TDS-3 Dokumentasi Modul TA | Dokumentasi
94 ppm 95 ppm
94 ppm 95 ppm
94 ppm 95 ppm
94 ppm 95 ppm
Nestle
94 ppm 95 ppm
94 ppm 94 ppm
94 ppm 94 ppm
94 ppm 94 ppm




TS5 94 PPM

94 ppm 94 ppm %&W&i Hold
TO5:94 PPH
94 ppm 94 ppm St&tﬂ&: Hold

4. Le Minerale

Hasil Pembacaan

Dokumentasi

Modul TA

Dokumentasi

161 ppm

163 ppm

163 ppm

163 ppm

Larutan
TDS-3
162 ppm
162 ppm
Le 162 ppm
Minerale
162 ppm
162 ppm

163 ppm

162 ppm

163 ppm




162 ppm

163 ppm

162 ppm 162 ppm

162 ppm 162 ppm

162 ppm 163 ppm

5. Ades
Hasil Pembacaan
Larutan

TDS-3 Dokumentasi Modul TA | Dokumentasi
ThG:idd PP

45 ppm s4ppm | Sbatust Hold
TOS:dd PP
TOS:44 PRI

45 ppm

PP 44ppm | Shatust Hald




45 ppm

44 ppm

44 ppm
45 ppm

44 ppm
45 ppm

45 ppm
45 ppm

45 ppm
45 ppm

45 ppm
45 ppm

45 ppm
45 ppm




6. VIT

Hasil Pembacaan

Larutan
TDS-3 Dokumentasi Modul TA | Dokumentasi
L]
atusi
178 ppm 177 ppm S
o
Status:
178 ppm 177 ppm =
TO5:177 PRI
178 ppm 177 ppm | Statusi Hold
VIT 051177 PPN
178 ppm 177 ppm Statusi Hold
. TOS:175 FFH
178 ppm 175 ppm | Status: Hold
TOS:175 FPH
178 ppm 175 ppm | Status: Hald
TOS:175 PPN |
178 ppm 175 ppm | Status: Hold




TBS: 175 FPH
178 ppm 175 ppm Status: Hold

TLS:17S PRM
178 ppm 175 ppm Status: Hold

TLS: 175 PRM
178 ppm 175 ppm Status: Hold

7. CLUB
Hasil Pembacaan
Larutan
TDS-3 Dokumentasi Modul TA | Dokumentasi
ﬁc - TOS:255 PRI
ﬁ.- o TOSH253 PRI
255 ppm Rt i 253 ppm Statust Hold
CLUB
Scc TOS: 253 PPN
255 ppm b-: ~1l | 253ppm | Shabusi Hold
T TS 253 PRI
235 ppm b':: )| 253ppm | Ehatus: Hold




255 ppm . T05:255 PPM
P )| 255ppm | Siatust Hold
- T05:253 PRH
255 ppm A1 | 253ppm | Shatust Hald
i 051253 PRI
235 ppm 4} | 253ppm | Ghatust Hald
" TO5:255 PPN
255 ppm 1) 255 ppm Shatus: Hold
b T05: 255 PPM
255 ppm v I 255 ppm Status: Hold
" T05: 255 PPN
255 ppm 1) 255 ppm Shatus: Hold
8. Teh
Hasil Pembacaan
Larutan
TDS-3 Dokumentasi Modul TA | Dokumentasi
,L' TDS:588 PRI
499 ppm l;: 500 ppm Status: Hold
Teh _
’u TOS:588 PP
499 ppm [ Statust Hold

500 ppm




e
499 ppm 500 ppm | Statust Hold
e
499 ppm 500 ppm | Status: Hold
TOS:SEG PR
499 ppm 500 ppm | Status: Hold
TOS:SEG PR
499 ppm 500 ppm | Status: Hold
ThS: 508 PPM
499 ppm 500 ppm | Status: Hold
D588 PPN
499 ppm 500 opm ;.1',,-:|1'.-|.l:-- Haold
TOS: 560 PR
499 ppm 500 ppm Status: Hold
TOS: SAE F'F'NJ
Chatus: Hole
499 ppm 500 ppm Status: Hol
9. Kopi
Hasil Pembacaan
Larutan
TDS-3 Dokumentasi Modul TA | Dokumentasi
TOS:711 PPM
Kopi 711 ppm Statust Hold

711 ppm




711 ppm

711 ppm

711 ppm

TOS:711 PPM
Status: Hold

711 ppm

712 ppm

TOS:712 FFH
Status: Hold

711 ppm

712 ppm

Status: Hold

712 ppm

TOS:712 FFH
Status: Hold

711 ppm

711 ppm

712 ppm

ThS:717 FRM
Status: Hold

711 ppm

712 ppm

TOS:712 FFH
Status: Hold

712 ppm

TOS: 712 FPM
Status: Hold

711 ppm

712 ppm

TOS: 712 FPH
Status: Hold

711 ppm

712 ppm

TOS:712 PRH
Status: Hold




USER MANUAL MINIMUM SISTEM AVR
ATMEGAI16
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USER MANUAL MINIMUM SISTEM AVR ATMEGA16/8535/32

Hardware Minimum Sestem

Keterangan :

Labed Keterangan
PORTA PortA.0— PortA 7
PORTEB Port8.0 - Port8.7

Ec FotC 0- PoriC 7
PORTD PortD.0 — PortD.7

- Ouwt3Ivic

GND Out ground

Pin ISP Xonektor donwioac
DCIN Power supply S—12V
RESET Resat sistem

USB Downloader (USBasp)

Minlmum System AVR Page 1
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Berfungsi untuk mengisikan (download) program darn komputer ke mikrokontroler.

Keterangan :

5P-10PNIDC

JP2 - Self Pogram - Supgly Target

Nt

Fower supply out, pasangkan ke :
* 3V jka out tegangan yg diinginkan SV
® 3.3V jika out tegangan yg diinginkan 3,3V

Seif program |untuk update firmware). Tidak usah dipazang.

3| 3

Slow clock, jika frekuensi mikrokontroler yang skan didownioad
memakai frekuensi rencah maka JP3 cipasang.

(NYCSH) 1 2 (VCC +5V)
(GROUND) 3 4(TXD)
(RESET) 5 6 (RXD)
{SCX) 7 8 (GROUND)
(MISO) 9 Is 10 (GROUND)|

Minlmum System AVR




"
w www. inkubator—teknologi. com

(L ]

TROUEBLE SHOOTING

MINSIS AVR

1. Error : Ketika ambil file driver [proses instzlas USBasp) tidak ditermukan file.
Solusi :
Windows 7
= &Ambil file di - \Driver Softwsre’ Driver USE Downlosder win T\WAIn7 32 bit
=  Aftzw \Driver Softerare Driver USE Dowmnilosder sin 7YWin 7 64 bit
# lika masih tidak bisa: WDRIVER WIN B-10win-driver\ibush_ 1.2 40
Windosws B/10:
= AYDRIVER WiIN B-10win-driver\libusb 0.1.12.1
= 4YDRIVER WIN B-10win-driver\libusb_1.2.4.0

2. Error: Ketika kabel U358 dicolokkan ke port USE tidak terdeteksi secara otomatis.

Solusi @ Instzl langsung dari Device Manager. Mungkin Windows yang anda pakai Win 7/8.

3. Error : Tidak bisa instal di win 810
Solusi : Baca panduan di bagizn “Tnstobesi Driver USBespdi Win §/10". Pada beberapa tipe
computer/windows mungkin berbeda. Intinya membuat “Disable driver signsture enforcement”
pada sishem operasinya. Kalzu belum berhasil, silkkan poogling sesuzi dengan tipe sistem

operasi ataw tipe komputer-nya.

4. Error: Tidak terdeteksi s=bagzi UWSBasp di Device Manager.
Solusi :
-  Pastikan ketika proses instalzsi koneksi kabel ush “tidak kendor’.
- Ganti port koneks USE, jang=n pakai port US8.
- Ganti driver USBasp dengan driver untuk wind/10
- lika belum bisa juga, coba tambahkan kabel USE Hub®, BUKAN kabel ekstensi

{perpanjangan). Bisa dibeli di toko komputer. Sambungkan USE Downlozder dar Smiire
Microcontroller ke US8 Hub, kemuwudian dar USE Hub ke port USE Komputer.

e Endie ndroen Bk nnm Paon 1
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5. Error: Bagian “PRG ISP” tidak berwarna, padahal USB Downloader sudah tersambung ke
komputer.

]-.',“*.',:_
P v X o
i | Dnsoss Belum
1= s %
- Berhasil
g - ’
¢

Solusi : Cek di Device Manager. Kalau normal langzung terdeteksi sebagai USBazp. Kalau tidak
normal akan terdeteksi sebagai device lain .

A g ILE BRI Loy

- Ganti port koneksi USB, jangan pakai port USB V3.
- Ganti driver USBazp dengan driver untuk win8/10

www.tokotronik.com Page 2
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- Jika belum biza juga, coba tambahkan kabel ‘USB Hub’, BUKAN kabel ekstensi

(perpanjangan). Biza dibeli di toko komputer. Sambungkan USB Downloader ke USB Hub,
kemudian dari USB Hub ke port USE Komputer.

6. Error: Tidak biza download, padshal instalasi USB Downloader sudah OK. Di Device Manager

sudah tercdetksi sebagai “USBasp langsung™ dan bagian “PRG ISP” sudah berwarna.
Solusi :
- Cek tipe mikrokontroler di bagian “Select Chip” ci progISP. Sesuaikan dengan tipe mikro
yang akan diprogram, misalnya ATmegz16
| PO [T | CE000 | SONYS | Amckrm |

Selact T FegamState ¢

B 2Trvega 6 m PRG | usp
ATrcgaka -

12R | AsH
D ATrmegeit

88 Ategatta |
ESTT=ATI. [

8B &g L6 joranre
B aTmagy ieva
I ATreege184vB woe

B atnegatem: - L e [Dv3ed

EILY

- Biasanya karena kurang tefiti membaca panduan, bagian “Program Fuse” di progiSP “masih
tercentang” yang seharusnya “TIDAK DICENTANG".

www.tokotronik.com Page 3
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Jika ini terjadi, akan merubah nilai Fuse Bit mikrokontroler. Atasi dengan cars berikut -

v Buka progliSP

v Klik di bagian kotak sebelah kanan *Program Fusze”

M Cmeone MFo domt

N

» E] ftg U Lo nica

17 %y B Motiey

D ET T T
(7 vy L
[ty toowm
[ rrogm fe
[Diod 00

[ bt 11w

(=]

Emme VN1

O Lt SRR )

AN BTER | CEDN | COMY | Fmere
T O N K
8 Vo
DOk ) i
Sy
e LI g Cume
[ wte Sgacun
SETE
[T % o P
[t Cer
Flvogansumn
Cirogectrsom
T @ |
— Tk 20091 52
———
20 Pl o thom s iy (WUOOET 4 34 00 20
11 B, A00s Mt S 'y 0 U Coni s S WML Z 4 O 14 Ay
A50d Nt M L0000 repet XS NS0 mx AD L X0 0 My
A bt reveedey
Thaane nh swabun (18w avl ge warad | asbrowd
0 B el Mesbaw o Bl albeie b e v
- ¥
T FOEVWEOSe

A0 Tier GUMORL 400 RsRRaasbtsissininnnnsitiie

v Muncul Fusze & Lock -

Low P g s b
| R =-a-:
B oo VW
maon | B
maon oo
W oo s
| I e t]
m oo B o
Mmoo | s
eciens :
[ Cordate.  Mevpeton

Lawukes 2 Hdhn 08

Ceat Cetwa

Cormed Pows Br Lo B Catestcn
B i
itoc
= a2 20Mu 08
n oo «comem
a | B woma o8
m I e
o o
L2} oo Aead
Caivhe © Lk Ve 7T
—— | Plowd ae

v Klik read :
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v Lihat hasilnya. Jika Low Value bernilai E1 dan HighValue bernilai €9, ganti dengan EF

(Low) dan C9 [High) :
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v Kemudian kiik Write. Jika berhasil maka Fuse Bit akan kembali bernilai EFCO. Jika tidak
berhasil ulangi Iagi, teliti lagi. Jika tidak berhasil maka kemungkinan bezar
mikrokontroler sudsh tidak bisa dipakai. Terpaksa ganti yang baru.

v Perhotikan untuk bagion “Program Fuse” pada progISP JANGAN DICENTANG 1!

- Di Device Manager sudah OK, di progiSP sudah OK, Fuse Bt juga tidak masalah maka coba

klik terus tombol AUTO. Pastikan pada PORTB.5 s/d PORTB.7 tidak terhubung dengan

EFeeeee———————————eee— e ————re——o———m
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piranti lain, karena bisa mengzangey jalanys download program. Atzu kadang ada tipe
komputer yang hares sampai 3x atau Sx klik “AUTO™ baru berhasil mendownlozd program.

7. Error : Ganti mikrokontroler baru tidak bisa download.
Solusi : Umumnya, mikrokontrober yang baru dibeli masih memakai Fuse Bit standar, untuk itw
periu dirubzh menjzdi bernilai LowWslue : EF dan HighValue : 9. Bac petunjuk ernor

nosmiar G,

E. Error : Delay 1 detik lebik lama ataw lebih cepat.
Solusi
- Cek fuse bit-nya jika nilairya bukan LowWValue : EF dan HighWValue : C9 maka Anda ganti

dengan mengikuti petunjuk nomor 6.
8. Error : Tidak bisa baca Fuse Bit.
Solusi :
= Urtuk mikrokontroler yang masih baru bisanya memakai clock internal {1 MHz). USBasp
disesuaikan dengan cara memasang jumper 13 [pasang jumper + koneksikan). Kemudian
lakukan seting Fuse Bit seperti pada cara mo 6. fika sudzh selesai lepas kembali jumper di

13
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