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tanggung jawab dan menyelesaikan atas apa yang sudah kita mulai.

Terima kasih



MOTTO

Man Jadda Wa Jadda
Dari begitu banyak sahabat, dan tak menemukan sahabat yang lebih baik
daripada menjaga lidah. Aku memikirkan tentang semua pakaian, tetapi tidak
menemukan pakaian yang lebih baik daripada takwa. Aku merenungkan tentang
segala jenis amal baik, namun tidak mendapatkan yang lebih baik daripada
memberi nasihat baik. Aku mencari segala bentuk rizki, tapi tidak menemukan
rizki yang lebih baik daripada sabar.

— Umar bin Khattab—

Barang siapa yang keluar untuk mencari ilmu maka dia berada di jalan Allah.

-HR. Turmudzi-
Sholat itu adalah tiang agama, sholat itu adalah kunci segala kebaikan.
-H.R. Tablani-
Jika berbut baik, sesungguhnya itu untuk dirimu sendiri.

-QS. Al - Isra’: 7-
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KATA PENGANTAR

Assalamu’alaikum Wr.Wb

Puji syukur penulis panjatkan kehadirat Allah SWT, karena rahmat serta
hidayah-Nya lah, penulis dapat menyelesaikan penulisan tugas akhir dengan
judul: “Media Pembelajaran Transmisi ATV (All Terrain Vehicle) 2 Stroke
Toyoco G16ADP 160CC”. Salawat serta salam semoga tetap tercurahkan kepada
junjungan Nabi Besar Muhammad SAW, yang membawa manusia dari alam

kegelapan menuju alam yang terang benderang.

Dalam penyusunan tugas akhir ini penulis banyak mengalami hambatan,
namun berkat bantuan, bimbingan dan kerjasama yang ikhlas, akhirnya tugas
akhir ini dapat terselesaikan dengan baik. Ungkapan terima kasih dari penulis
persembahkan untuk kedua orang tua tercinta atas doa dan kedua kakak yang telah
mencurahkan segenap kasih sayang yang tak terbatas serta segala bentuk motivasi
yang telah diberikan kepada penulis selama menempuh pendidikan sampai di
tingkat perguruan tinggi. Dan untuk teman-temanku yang telah memberikan

support demi kelancaran penelitian ini. Kalian adalah hal terindah dalam hidupku.

Pada kesempatan ini pula, penulis mengucapkan terima kasih yang tulus

kepada :

1. Bapak Dr. Bambang Jatmiko, S.E., M.Si. selaku Direktur Program Vokasi

Universitas Muhammadiyah Yogyakarta.
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. Bapak Andika Wisnujati, S.T., M.Eng. selaku Ketua Prodi Teknik Mesin

Program Vokasi Universitas Muhammadiyah Yogyakarta.

. Bapak Zuhri Nurisna, S.T.,M.T. selaku dosen pendamping dan pembimbing.
Terima kasih atas waktu, tenaga, ilmu, nasehat serta bimbingannya sehingga

penulis dapat menyelesaikan tugas akhir ini dengan baik dan lancar.

. Saudara Rangga Andhika S, Figih Firmansyah, Wardoyo, Dian Arianto, Satria
Roby Wijaya, dan Muhammad Igbal Darmawan yang telah menjadi teman,
rekan, serta saudara seperjuangan. Terima kasih atas saran, masukan, nasehat,

dan bantuannya baik moral maupun materi.

. Rekan-rekan kelas A angkatan 2014 jurusan Teknik Mesin Program Vokasi

Universitas Muhammadiyah Yogyakarta

. Segenap dosen dan staff karyawan Program Vokasi Universitas

Muhammadiyah Yogyakarta.

. Segenap civitas akademik Program Vokasi Universitas Muhammadiyah

Yogyakarta.

Dan kepada rekan, sahabat, saudara dan berbagai pihak yang tidak dapat

penulis sebutkan satu persatu, penulis ucapakan banyak terimakasih atas setiap

bantuan dan doa yang diberikan. Semoga Allah SWT berkenan membalas

kebaikan kalian. Penulis menyadari bahwa tugas akhir ini masih jauh dari

sempurna. Oleh karena itu kritik dan saran yang bersifat membangun sangat

diharapkan guna melengkapi segala kekurangan dan keterbatasan dalam
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penyusunan tugas akhir ini. Akhir kata semoga tugas akhir ini memberikan

manfaat bagi pengembangan ilmu pengetahuan.

Wassalamualaikum Wr. Wb.

Yogyakarta, Agustus 2017

ALFIAN JIWANTOPO
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A

ATV (All Terrain Vechicle)

G

GR (Gear Ratio)

K

K3 (Keselamatan Kesehatan Kerja)

P

PG (Perbandingan Gigi)

N
n1 (Putaran atau Rpm pada gigi input)

n2 (Putaran atau Rpm pada gigi output)

R

Rpm (Rotasi Per Menit)
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