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“Allah akan meninggikan orang-orang yang beriman diantaramu dan orangorang
yang diberi ilmu pengetahuan. (QS. Al-Mujadalah:11)

Sesungguhnya para malaikat itu merendahkan sayapnya kepada penuntut ilmu karena
senangnya atas apa yang dilakukan para penuntut ilmu ”. (H.R Ibnu Abdul Barr).

...... Bersyukurlah kepadaKu dan kepada kedua dua orang ibu bapakmu, hanya
kepadaKu lah kembalimu(QS. Lukman:14)
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